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OBIJECTIFS
Evaluer et comparer in vitro la justesse et la fidélité des empreintes optiques du maxillaire pour les prothéses complétes implanto-portées en
fonction de la position des scanbodies par rapport a la ligne faitiere et de leur interconnexion.

MATERIEL ET METHODES
Etude in vitro portée sur un modéle maxillaire issu d’'une empreinte physico-chimique chez un patient édenté en vue d’une prothése compléte
implanto-portée.
Numérisation de ce modele incluant des analogues d’implants et cing scanbodies avec scanner de table pour obtenir le modéle numérique de
référence.
Trois groupes de 10 d’empreintes optiques réalisées de fagon indépendante par 2 investigateurs a I'aide de la Trios 5 de 3 Shape pour obtenir les
modeles numériques expérimentaux :

* Scanbodies paralléles a |a ligne faitiére (voir Fig.1)

* Scanbodies perpendiculaire a la ligne faitiere (voir Fig.2)

* Scanbodies reliés par un fil métallique et solidarisé avec du composite (voir Fig.3)
Chaque fichier STL numérique des empreintes optiques a été superposé au fichier STL de référence.
Les écarts de mesures d'angle et de distance entre les scanbodies par rapport au modéle de référence sont mesurés avec la version X Control du
logiciel Geomatic (Fig.4 et Fig.5).
Justesse : Ecart de distance en valeurs absolues entre les scanbodies par rapport a la référence ainsi que la déviation d’angles des scanbodies par
rapport a la référence
Fidélité : Ecart a la moyenne pour les distances et les angles des scanbodies

Fig.3 : Scanbodies reliés
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Fig.4 : Analyse des cotes linéaires Fig.5 : Analyse des cotes vectorielles

RESULTATS

60 empreintes optiques ont été effectuées par les deux investigateurs. 600 valeurs linéaires pour analyser les écart de distances entre les
scanobodies. 300 valeurs angulaires pour analyser les écarts d’angles entre les scanbodies.

1. Justesse: L'écart moyen de distance était plus petit lorsque les scanbodies étaient reliés entre eux, intermédiaire lorsque les scanbodies étaient
paralléles a la ligne faitiére, et plus grand lorsque les scanbodies étaient perpendiculaires a la ligne faitiére (P<0,001) (voir Fig.6). L'écart moyen
angulaire était plus petit lorsque les scanbodies étaient reliés entre eux, mais aucune différence n’a été trouvée entre les scanbodies paralléles et
perpendiculaires a la ligne faitiére (P<0,001) (voir Fig.7).

2. Fidélité : La dispersion des valeurs d’écart de distance et d’écart angulaire par rapport a la moyenne était plus petite lorsque les scanbodies
étaient reliés entre eux, intermédiaire lorsque les scanbodies étaient paralléles a la ligne faitiére, et plus grande lorsque les scanbodies étaient
perpendiculaires a la ligne faitiere (P<0,001) (voir Fig.8 et Fig.9)
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Les résultats montrent une meilleure justesse et une meilleure fidélité lorsque les scanbodies étaient reliés entre eux. De plus, I'exactitude était
supérieure lorsque les scanbodies étaient paralléles a la ligne faitiere, par rapport aux scanbodies perpendiculaires a la ligne faitiere. Cependant,
des études in vivo sont nécessaires pour permettre une validation clinique.
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